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(57) Systerne de tri d'objets. par exemple d'objets postaux. 
comprenant des machines 10 de manipulation des objets, de 
saisie et de traitement d 'informations, des serveurs informati- 
ques 14 comprenant des consoles 46 ecran-clavier et des 
unites 44 de reconnaissance automatique. et des machines 
utilisatnces 12 comprenant des moyens 36 de manipulation 
des objets. des moyens 38 de lecture de marques ou de 
codes, et une unite de tri 40. ainsi qu'un reseau 16 de 
transmission de donnees reliant entre eux ces divers moyens 
pour les faire fonctionner independamment les uns des autres 
et de facon d^couplee dans le temps. 

(-'invention s applique notamment au tri postal. 
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1 

PROCEDE ET SYSTEME DE TRI D ' OB JETS PORTANT DES INSCRIP- 
TIONS, TELS QUE DES OBJETS POSTAUX, DES CHEQUES, DES MAN- 
DATS 

5 

L* invention concerne un proctde et un syst&me 
de tri d' objets portant des inscriptions manuscrites , im- 
primtes ou dactylographies , tels par exemple que d6s ob- 
jets postaux, des cheques, des mandate, des avis de vire- 
lo raents bancaires, des factures de cartes de credit, et, de 
fagon g6n6rale, tous objets et documents qui font l'objet 
d'un tri en fonction de crittres divers. 

En general, le tri est effectue & partir de la 
saisie et de 1 * interpretation d'une information portee par 
is l'objet trie. Dans le cas d'un objet postal, 1 1 information 
est constitute, d'une part par le code postal (pour le tri 
acheminement ) et, d' autre part, par 1' indication de la rue 
et du numero dans la rue (pour le tri distribution). Dans 
le cas d'un chfeque, d'un mandat, d'un avis de virement, 
20 etc,.., I 1 information est constitute par le montant, et par 
le nom ou le numero de compte du destinataire par exemple* 

L' interpretation de ces informations est r6ali- 
s6e, soit par des optrateurs, soit par des unites de recon- 
naissance et d • interpretation automatique. 
25 Divers syst&mes de tri sont actuellement utili- 

ses : 

- les objets passent devant des postes de tra- 
vail commandos par des optrateurs, chaque optrateur pouvant 
voir l'objet, lire 1 ' information recherchee, f rapper sur un 

30 clavier 1 ' information en question, qui est alors marquee 
sous forme cod6e sur l'objet, trie ensuite en une ou en 
plusieurs fois sur une ou plusieurs machines de tri equi- 
p6es d'un lecteur de code ou de marque ; 

- les objets sont convoyes automatiquement , les 
35 uns £ la suite des autres, vers une machine de tri, et pas- 
sent devant le poste de travail d'un operateur qui voit 
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chaque objet et tape un code sur un clavier. Ce code est 
utilise directement par la machine de tri pour aiguiller 
1' objet dans la bonne direction ; 

- une chalne de manutention d'objets est 6qui- 
5 p£e d'une unite de reconnaissance automat ique 

d' informations, qui comprend des moyens de prise d 1 images 
des objets, et des circuits de traitement d' images pour la 
reconnaissance automatique des informations. Les objets 
pour lesquels les informations ont 6t6 reconnues, seront 
10 tri£s directement sans marquage, ou bien sont marques pour 
§tre tr±6s ult£rieurement ; 

- une chaine de manutention d'objets est £qui- 
p4e de moyens de prise d' images des objets, et de circuits 
de traitement de ces images, qui envoient les images trai- 
ls t6es, en g£n£ral sous forme comprira^e , k des consoles com- 
mandoes par des op£rateurs qui lisent les informations re- 
cherch^es et les tapent sur un clavier. Eventuellement , des 
unites de reconnaissance automatique d 1 informations peuvent 
§tre int£gr£es k ce syt£me. 

20 MalgrO leur sophistication de plus en plus 

grande et les progr&s de 1 1 Olectronique et de 
1 1 informatique, les syst^mes actuels de tri de par 
1 ' utilisation partielle de leurs capacit^s conservent un 
mauvais rendement global, qui conduit k des sur^quipements , 

25 aussi bien en materiel qu'en personnel. En effet, il n f y a 
pas d' adequation parfaite entre les debits des moyens m£ca- 
niques utilises, ceux des unites de reconnaissance automa- 
tique d f informations et ceux des op^rateurs, le d£bit glo- 
bal du syst^me de tri 6tant n6cessairement 6gal au plus 

30 lent de ces trois debits. 

Enfin, les approvisionnements des syst&mes de 
tri ne sont pas r^guliers sur toute la journ6e, en particu- 
lier dans le cas du tri postal, ce qui oblige Ogalement & 
surdimensionner le materiel et le personnel pour pouvoir 

35 absorber les pointes de trafic, 

L' invention a pour objet un proc6d§ et un sys- 
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tdme de tri qui permettent d*6viter les divers inconv^- 
nients des syst&mes actuels. 

Elle a pour objet un proc£d£ et un systdme de 
tri dans lesquels les composants mdcaniques, les mo yens in- 
5 formatiques et les op6rateurs peuvent travailler 4 des ca- 
dences et & de6 moments diff brents, sans qu'il en rgsulte 
un ralentissement de 1' ensemble du syst&me. 

Elle a encore pour objet un proc6d£ et un sys- 
tem e de tri, qui permettent de rdduire les manipulations 
10 des objets, mfime dans le cas od plusieurs informations doi- 
vent §tre lues & des moments diff brents sur un m§me objet. 

L* invention propose, 4 cet effet, un proc6d6 de 
tri d* objets comportant des inscriptions raanuscrites, im- 
prim6es ou dactylographies, tels par exemple que des ob- 
15 jets postaux, des chdques, des mandate, ce proc€d£ consis- 
tant 5t prendre des images desdits objets et de leurs ins- 
criptions, & s61ectionner , traiter et comprimer des infor- 
mations tiroes de ces images, puis A lire lesdites informa- 
tions et £ trier les objets en fonction des informations 
20 lues, caract6ris£ en ce qu'il consiste : 

- £ agencer en parall^le plusieurs machines de 
prise d ? images et de selection, traitement et compression 
d' informations, k les relier d un r6seau de transmission de 
donn£es et & les fa ire fonctionner ind^pendamment les unes 

25 des autres, 

- & relier au rdseau de transmission de donn6es 
des serveurs inf ormatiques comprenant des moyens de recon- 
naissance et de codage d' inf ormations , des moyens de sto- 
ckage desdites informations, et des fichiers, 

3D - A relier au r6seau de transmission de donn6es 

plusieurs machines utilisatrices agencies en parall&le, k 
lire sur ces machines les codes des objets et & commander 
des moyens de tri en fonction des r£sultats de lecture . 

L ! invention permet done d '.organiser le tri 

35 d' objets de telle sorte que les trois operations fondamen- 
tales sur lesquelles est bas6 le tri (detection et pr6sen- 
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tation d ' informations , reconnaissance des informations, tri 
des ob jets) soient realises dans cet ordre, mais par des 
moyens qui fonctionnent ind6pendamment les uns des autres, 
gr§ce au fait que ces trois operations peuvent §tre r£ali- 
5 s6ee k des moments diff6rents et en des lieux diff6rents 
relies par un r6seau de transmission de donn6es. II devient 
done possible, pour chaque operation, de r6partir les tra- 
vaux k effectuer sur plusieurs machines ou unites agencies 
en paralieie, sans qu f il en r6sulte d f interferences avec 

10 1' execution des autres operations. 

Selc-i une autre caracteristique de 1' invention, 
ce proc£d£ consiste 6galement k former un reseau principal 
et des r£seaux secondaires de transmission de donnees , et k 
relier les r£seaux secondaires au r6seau principal. 

15 On peut ainsi, autant que n^cessaire, r^partir 

les tSches k effectuer, puis collecter les informations re- 
cueillies . 

Selon une autre caracteristique de 1* invention, 
ce proc£d£ consiste egalement k stocker ou archiver les in- 

2C formations precitees, ainsi que les codes correspondants , 
dans des memoires ou systemes d'archivage relics au reseau. 

On reduit ainsi les manipulations d f objets, 
puisqu'& chaque fois qu'une nouvelle information doit §tre 
lue sur un objet, il suffit de rechercher 1 1 information en 

25 m£moire f au lieu de la chercher sur l f objet lui-meme. 

L' invention propose egalement un systeme de tri 
d f objets portant des inscriptions manuscrites, imprimees ou 
dactylographiees, telles par exemple que des objets pos- 
taux, des cheques, des mandats, comprenant des moyens de 

30 manutention de ces objets, des moyens de prise d' images 
desdites inscriptions, des moyens de traitement de ces 
images, des moyens de lecture des images et des moyens de 
tri des objets en fonction des resultats de lecture, le 
syst&me etant caracterise en ce qu'il comprend : 

35 - des machines de saisie d' informations , com- 

portant des moyens de manutention des objets, des moyens de 
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prise d* images des objets, des moyens de selection, de 
traitement et de compression d 1 informations tiroes de ces 
images , 

* des serveurs informatiques comprenant des 
5 moyens de reconnaissance et/ou de visualisation de ces in- 
formations, des moyens de codage des objets ou de leurs 
images en fonction des informations reconnues ou visuali- 
ses, des moyens de stockage ou d'archivage desdites in- 
formations et des codes correspondants, et des fichier6 in- 
10 forma tiques , 

- des machines de reception r comprenant des 
moyens de manutention des objets, des moyens de detection 
ou de lecture des codes des objets, et des moyens de tri de 
ces objets, 

15 - et un r^seau de transmission de donn€es re- 

liant entre eux les machines de saisie, les serveurs et les 
machines utilisatrices , de telle sorte que les machines de 
saisie, les serveurs et les machines utilisatrices puissent 
fonctionner sur les mSmes objets & des cadences et des mo- 

20 ments diff6rents, ind^pendamment les uns des autres. 

Avantageusement, le r6seau de transmission de 
donn^es comprend un r6seau principal, qui peut Stre un r6- 
seau de telecommunication, et des r6seaux secondaires qui 
sont relics entre eux par le r£seau principal. 

25 Les serveurs pr6cit6s comprennent des unites de 

reconnaissance autoinatique desdites informations et 
d* affectation de codes aux objets, et/ou des consoles de 
visualisation desdites informations, actionn^es par des 
op6rateurs, ainsi que des fichiers d f informations et de 

30 codes . 

On peut egalement pr6voir que les machines de 
saisie comprennent des moyens de marquage des objets, pla- 
ces en bout des moyens de manutention, et des moyens de tri 
de ces objets, qui sont pr£vus en bout des moyens de manu- 
35 tent ion et/ou des moyens de marquage. 

L 1 invention sera mieux comprise et d' autres ca- 
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racteristiques, details et avantages de celle-ci apparai- 
tront plus clairement k la lecture de la description qui 
suit, faite en reference aux dessins annexes dans lesquels: 
la figure 1 represente schema tiquement les 
5 moyens essentiels d'un systeme de tri selon l f invention, et 
leur liaison par un r£seau de transmission de donndes ; 

la figure 2 .represente schematiquement un 
exemple d 1 architecture de systdme de tri selon 1* invention, 
comprenant un reseau principal et des r6seaux secondaires 

10 de transmission de donn£es. 

Dans ce qui suit, on va decrire de fagon de- 
tainee un exemple de realisation de l 1 invention, applique 
au tri des objets postaux. 

II est cependant bien Evident que les m§mes 

15 moyens peuvent §tre appliques au tri automatique de 
cheques, de mandats, de virements bancaires, de factures de 
cartes de credit, etc..., c'est-£-dire de tous objets ou 
documents sur lesquels sont portees des informations qui 
permettent de les trier en au moins deux categories . 

20 Le dispositif represents schematiquement en fi- 

gure 1 comprend essentiellement une machine de saisie 10, 
une machine utilisatrice 12, des moyens 14 que 1'on desi- 
gnera dans leur ensemble par 1 1 appellation "serveurs infor- 
matiques" et un reseau 16 de transmission de donnees auquel 

25 sont relies la machine de saisie 10, la machine utilisa- 
trice 12 et les serveurs 14. 

La machine de saisie 10 est constituee pour 
l'essentiel d'une chalne 18 de manutention des objets pos- 
taux 20, d'une unite 22 de prise d' images des objets pas- 

30 sant sur la machine 18, cette unite 22 etant reliee & des 
moyens 24 de selection des informations utiles dans les 
images des objets postaux, des moyens 26 de traitement de 
ces informations, et des moyens 28 de compression 
d 1 informations, dont la sortie est reliee au reseau 16, 

35 eventuellement par 1 1 intermediaire d'une m'emoire tampon. 

L'unite 22 de prise d' image d'un objet postal 
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fourait une image vid6o num£ris6e de cet objet, plus pr6ci- 
s6ment de la face de cet objet qui comporte les informa- 
tions k reconnaitre, c'est-i-dire essentiellement l'adresse 
du destinataire. 



ment dee informations utiles, puis de compression de ces 
informations/ peuvent §tre par exemple du type d6crit dans 
le brevet fran?ais 2 589 267 et permettent notanunent de re- 
chercher et de conserver les informations utiles, c'est-i- 

10 dire les lignes d'adresses port^es sur 1' objet postal 20, 
de recadrer Eventuellement ces informations, et de les corn- 
primer par une m6thode classique du type codage de READ ou 
une m€thode de compression d' informations utilisEe en t6- 
16copie, par exemple du type CCITT Groupe III ou IV. 

15 De fagon & r^duire encore le volume des infor- 

mations qui devront §tre stock6es dans des m6moires tampons 
et pass£es par le r£seau 16 de transmission de donn^es , on 
pr^voit 6galement, en partant de 1' image vid6o num6ris6e 
fournie par l'unit6 22, qui comprend par exemple 256 ni- 

20 veaux de gris, de transformer cette image en une image bi- 
naire deux niveaux de gris) ou en une image ayant plu- 
sieurs niveaux de gris (par exemple 4 ou 5), en utilisant 
par exemple les moyens d6crits dans le brevet frangais 2 
604 582. 

25 La machine de saisie 10 peut encore comprendre 

une unit£ 30 de marquage des objets postaux, qui est mont6e 
en bout de la chaine de manutention 18 et qui va apposer 
sur chaque objet postal 20 une marque facilement lisible, 
par exemple un code barres ou des signes Equivalents, 

30 La machine de saisie 10 peut encore comprendre 

une unit6 32 de tri ayant N sorties 34, N 6tant un nombre 
entier sup6rieur ou 6gal a 2, I'unitE 32 permettant done 
de r^aliser un premier tri des objets postaux 20. Cette 
unit6 32 est pr6vue en bout de l'unit6 de marquage 30, ou 

35 en bout de la chaine de manutention 18 si aucune unit§ de 
marquage 30 n'est pr^vue* 



5 



Les moyens 24,26,28 de selection et de traite- 
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La machine utilisatrice 12 est, quant k elle, 
constitute essentiellement d'une chaine 36 de manutention 
des objets postaux 20, cette chalne 36 ttant par exemple du 
m§me type que la chaine 18 de la machine de saisie, d'une 
5 unit6 38 de detection de codes et/ou de lecture de marques 
associts au> objets postaux 20, et d'une unit6 40 de tri 
des objets postaux, comprenant des sorties 42 dont le 
nombre peut §tre compris entre 2 et plusieurs centaines. 
L*unit6 de tri 40 est plac6e en bout de la chaine de manu- 
10 tention 36. 

La machine utilisatrice 12 comprend bien en- 
tendu un syst£me de contrdle-commande raccordt au r£seau 16 
de transmission de donntes et permettant de piloter le 
fonctionnement de la chaine 36 de manutention, de l'unitt 

15 38 de detection et de lecture, et de l'unitt 40 de tri des 
objets postaux. 

Les serveurs inf ormatiques 14 comprennent es- 
sentiellement des unites 44 de reconnaissance automatique 
d 1 informations et des consoles 46 du type §cran-clavier , 

20 actionntes chacune par un optrateur. Le role des serveurs 
44 est de faire correspondre aux informations reconnues, 
tiroes des images des objets postaux, d' autre informations, 
par exemple codtes, qui seront utilistes par la machine 
utilisatrice 12 pour le tri des objets postaux par I'unitt 

25 40. 

Ces autres informations peuvent §tre, dans le 
cas du tri postal, un code d' acheminement et un code de 
distribution. 

Les serveurs 14 comprennent encore des moyens 
30 48 d f archivage d 1 inf ormations numtriques, dans lesquels 
sont stockSes d'une part les informations tiroes de 1' image 
de chaque objet postal, d f autre part les codes associts £ 
ces informations par les serveurs 44 et 46. 

On peut tgalement prtvoir des fichiers informa- 
35 tiques 50, qui sont des fichiers de service contenant des 
informations utiles au fonctionnement des serveurs 44 et 
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46, par exemple le6 codes distribution correspondant aux 
adr esses des pi is postaux. 

On va maintenant d€crire le fonctionnement du 
syst&me de la figure 1. 
5 Les ob jets postaux 20 sont charg6s sur la 

chalne de manutention 18 de la machine de sa^sie 10 et d6- 
filent, en g6n6ral d cadence 61ev6e, devant es moyens 22 
de prise d 1 image, L 1 image de 1* objet postal 20 est trait6e 
par les circuits 24 et 26 pour fournir finalement une image 

10 binaire ou & plusieurs niveaux de gris de I'adresse figu- 
rant sur l'objet postal 20 , puis cette image d'adresse (qui 
a 6t6 recadr^e et reformats ) est comprim6e par l'unit6 28 
et transmise par le r6seau 16 aux serveurs 14. 

Chaque objet postal 20 6ortant de la chalne de 

15 manutention 18 passe alors 6ventuellement par l'unit6 de 
marquage 30, ofc il re9oit une marque appropri6e, par 
exemple un code barres d'acheminement ou un code chronolo- 
gique, puis passe 6ventuellement par l'unit€ de tri 32, qui 
pourrait Stre pilot^e par I'un des serveurs 44 et 46 et qui 

20 alors aiguillerait l'objet postal 20 vers I'une de ses sor- 
ties 34. 

L ' image d'adresse postale qui est transmise de 
l'unit6 de compression 28 aux serveurs 14 par le r6seau 16, 
peut §tre tout d'abord trait^e par l*unit6 44 de reconnais- 

25 sance automatique d' informations. Si cette reconnaissance 
est possible, l'unit6 44 affecte un code & 1' image 
d'adresse postale de cet objet et Sventuellement pilote 
l'unit6 de marquage 30 et l'unit6 de tri 32 par 
l'interm6diaire du r6seau 16. L * association image postale- 

30 code est de plus stock6e dans l'unit6 d'archivage 48. 

Lorsque la reconnaissance automatique de 
1' information n'est pas possible, 1' image d'adresse postale 
est envoy6e sur la console 46, oil un op6rateur peut lire 
l'adresse et taper des informations ou des codes correspon- 

35 dants sur le clavier de sa console. Comme pr6c6demment , 
l'unit6 de marquage 30 et l'unit6 32 de la machine de sai- 
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sie 10 sont gventuellement pilotees par la console 46, et 
1* association image postale-code est stock£e dans l 1 units 
d'archivage 48. 

Les informations qui sont stockSes dans cette 
unite doivent permettre d'etablir un lien logique entre 
1' image de l'adresse postale de chaque objet et un code ou 
une information susceptible d'fitre utilise ensuite pour le 
tri de l'ob;et. II est 6galement n^cessaire d'6tablir un 
lien logique entre 1' objet postal lui-m§me et l'adresse de 
son image dans 1' unite d'archivage 48. Pour cela, on peut 
utiliser un num6ro de passage des objets postaux dans la 
machine de sais±e 10 , ou tout autre moyen equivalent per- 
mettant d 1 identifier l 1 objet postal 10 en etablissant une 
correspondance entre cet objet et son image stock6e dans 
l'unite 48. 

Les objets postaux sont ensuite tries sur une 
ou plusieurs machines utilisatrices 12. Leur passage devant 
l'unite 38 de detection de codes et/ou de lecture de 
marques permet soit de lire directement les marques appo- 
s6es sur les objets et de commander en consequence l'unite 
de tri 40, soit de detecter le code ou 1 1 inf ormation qui 
etablit une correspondance entre 1' objet postal et son 
image stockee dans l 1 unite d'archivage 48, pour ensuite re- 
trouver si besoin est cette image et avoir accds k 
1 1 inf ormation ou au code qui lui est associe et qui est ne- 
cessaire au tri de 1 'objet. 

La "decentralisation" du traitement des infor- 
mations associees aux objets postaux permet de realiser ces 
traitements en plusieurs temps, de fa?on notamment k limi- 
ter les pointes de trafic et d'encombrement des systemes de 
tri. On comprendra mieux ces avantages de 1 ! invention avec 
l'exemple suivant : 

un objet postal 20 est poste A Paris a destina- 
tin de Marseille. II passe dans une machine de saisie 10 se 
trouvant & Paris, regoit 6ventuellement un code 
d' acheminement et/ou un code de correspondance avec 
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l 1 imago, qui lui est appose par l 1 unite 30 de marquage, et 
passe dans 1' unite de tri 32 pour partir k destination de 
Marseille. 

L ' image de 1* adresse postale de cet objet 20 a 
5 ete trait6e par une unite 44 de reconnaissance automatique 
ou par tine console 46, pour la determination du code 
d'acheminement, et la commande eventuellement es unites 30 
et 32. L f image de l*adre6se postale et un code de corres- 
pondance avec l 1 objet postal lui-m8me sont enregistr6s dans 

lO une unit6 d'archivage 48. 

L' objet postal est ensuite transports jusqu'i 
Marseille. Pendant ce transport, 1* image de son adresse 
postale peut repasser par une unite 44 de reconnaissance 
automatique ou une console 46 pour la determination du 

15 code distribution. Ce code distribution peut ensuite Stre 
enregistr6 avec I 1 image de 1* adresse postale de 1' objet 
dans une unite d'archivage 48. 

A l'arrivee k Marseille, 1* objet postal passe 
dans une machine utilisatrice 12, dans laquelle il va §tre 

20 reconnu, associe k son code de distribution enregistr6 dans 
1' unite 48, et transmis k 1' unite de tri 40 qui 
l'aiguillera vers la sortie appropriee. 

Le deuxidme traiteraent de 1' image de 1' adresse 
postale de 1' objet, qui consiste k determiner le code dis- 

25 tribution, peut bien entendu 6tre realist en n'importe quel 
point d'un territoire couvert par le r6seau 16 de transmis- 
sion de donn6es, et k n'importe quel moment entre la pre- 
miere manipulation de l 1 objet k Paris et sa seconde manipu- 
lation k Marseille. 

30 II est bien evident, d'aprds ce qui pr6c6de que 

le reseau 16 de transmission de donnees est destine k re- 
lier entre eux un grand nombre de machines de saisie 10, un 
grand nombre de machines de reception 12 et un grand nombre 
de serveurs 14, et qu'il peut comprendre pour cela des r6- 

35 seaux locaux, des sous-r6seaux locaux, etc... 

Un exemple a 6te represents schematiquement en 
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figure 2, ofc l'on voit que des reseaux locaux 52 de trans- 
mission de donnees sont raccord6s au reseau principal 16, 
et que ces reseaux locaux 52 peuvent eux-m§mes comprendre 
des sous-reseaux 54. 
5 Les machines 10 de saisie, les machines utili- 

6atrices 12 et les serveurs 14 sont connects aux reseaux 
locaux 52 ct aux sous-reseaux 54, tandis que le reseau 
principal It de transmission de donnees assure la liaison 
entre les reseaux locaux. 

10 Le reseau principal 16 peut 6tre un r6seau de 

telecommunication, pour la transmission d' informations par 
paquets, tandis que les reseaux locaux 52 et les sous-re- 
seaux 54 peuvent §tre par exemple du type ETHERNET , ca- 
pables de transmettre un debit eleve d' informations (envi- 

15 ron 10 megabits par seconde) sur un conducteur coaxial ou 
bifilaire, par exemple une paire tei6phonique . 

Dans le cas oO 1* invention serait appliquee, 
non plus au traitement des objets postaux, mais k celui des 
cheques, les notions d'adresses, de codes d'acheminement et 

20 de codes de distribution seront remplac<§s par le montant du 
cheque, le numero du compte bancaire du tireur, son nom, le 
nom et le numero de compte du benef iciaire , etc... 

Dans tous les cas, 1' invention permet de trai- 
ter des objets et des documents en vue de leur tri, en uti- 

25 lisant des machines de saisie, des serveurs et des machines 
utilisatrices, et un reseau de transmission de donnees qui 
relient entre eux 1' ensemble des machines de saisie k 
l f ensemble des serveurs et k 1* ensemble des machines utili- 
satrices. On obtient done une meilleure adequation entre 

30 les debits de ces divers moyens, et une r6gularisation des 
debits maxima et minima. De plus, on reduit la manipulation 
des objets, puisqu'on peut travailler sur des images 
enregistrees des objets, et non uniquement sur les objets 
eux-m§mes . 

35 ii en resulte une amelioration considerable du 

rendement, ainsi que des economies en materiel et en per- 
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RE VEND I CAT I ONS 

1) Syst6me de tri d'objets portant des inscrip- 
5 tions manuscrites, imprim^es ou dactylographies , tels par 

exemple que des objets postaux (20), des cheques, des man- 
dats, comprenant des moyens (18) de manutention de ces ob- 
jets, des mc /ens (22) de prise d' images desdites inscrip- 
tions, des moyens (24,26,28) de traitement de ces images, 
10 des moyens de lecture des images et des moyens de tri des 
objets en fonction des r^sultats de lecture, caract6ris6 en 
ce qu'il comprend : 

- des machines (10) de saisie d' informations , 
comportant des moyens (18) de manutention des objets, des 

15 moyens (22) de prise d* images des objets, des moyens 
(24,26,28) de selection, de traitement et de compression 
d' informations tiroes de ces images, 

- des serveurs informatiques (14) comprenant 
des moyens (44,46) de reconnaissance et/ou de visualisation 

20 de ces informations, et de codage des objets ou de leurs 
images en fonction des informations reconnues ou visuali- 
ses, des moyens (48) de stockage ou d'archivage desdites 
informations et des codes correspondants , et des fichiers 
(50), 

25 - des machines utilisatrices (12), comprenant 

des moyens (36) de manutention des objets, des moyens (38) 
de detection ou de lecture des codes ou marques port^es sur 
les objets, et des moyens (40) de tri de ces objets, 

- et un r6seau (16) de transmission de donn4es 
30 reliant entre eux les machines de saisie (10), les serveurs 

(14) et les machines utilisatrices (12), de telle sorte que 
les machines de saisie, les serveurs et les machines utili- 
satrices puissent fonctionner sur les m§mes objets & des 
cadences et des moments diff6rents, ind^pendamment les uns 
35 des autres. 

2) Syst&me selon la revendication 1, caract^- 
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ris6 en ce que le r6seau (16) de transmission de donndes 
comprend un rdseau principal et des r£seaux secondaires 
(52,54) relics au r6seau principal (16). 

3) Systdme selon la revendication 2, caracte- 
5 ris6 en ce que le r6seau principal (16) est un r6seau de 

telecommunication pour la transmission d' informations. 

4) Systftme selon l'une des revend- cations pre- 
cedentes, caracterise en ce que lee serveurs (14) compren- 
nent des unites (44) de reconnaissance automat i que desdites 

lO informations et d' affectation de codes aux objets (20). 

5) Systdme selon l'une des revendications pr6- 
cedentes, caracterise en ce que les serveurs (14) compren- 
nent des consoles (46) de visualisation desdites informa- 
tions, actionnees par des operateurs. 

15 6) Syst6me selon l'une des revendications pr6- 

cedentes, caracterise en ce que les serveurs (14) compren- 
nent des fichiers de service (50) contenant des informa- 
tions et des codes, ainsi que leur correspondance. 

7) Systdroe selon l'une des revendications pr6- 
20 cSdentes, caracterise en ce que les machines de saisie (10) 

coraprennent des moyens (30) de marquage des objets, places 
en bout des moyens de manutention (18). 

8) Systdme selon l'une des revendications pr6- 
cddentes, caracterise en ce que les machines de saisie (10) 

25 comprennent des moyens (32) de tri des objets, pr£vus en 
bout des moyens de manutention et/ou des moyens de marquage 
(30). 

9) Precede de tri d* objets comportant des ins- 
criptions manuscrites, imprim€es ou dactylographies, tels 

30 par exemple que des objets postaux, des cheques, des man- 
dats, ce proc6d6 consistant k prendre des images desdits 
objets et de leurs inscriptions, & seiectionner , traiter et 
comprimer des informations tiroes de ces images, puis h 
lire lesdites informations et k trier les objets en fonc- 

35 tion des informations lues, caracterise en ce qu'il 
consiste k : 
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- agencer en parallels plusieurs machines (10) 
de prise d* images et de selection, traitement et compres- 
sion d' informations, a les relier a un rSseau (16) de 
transmission de donn6es et a les faire fonctionner ind^pen- 
damment les unes des autres, 

- a relier au rSseau (16) de transmission de 
donn6es des serveurs inf ormatiques (14) comprenant des 
moyens (44,46,48) de reconnaissance, de codage et de sto- 
ckage desdites informations, et des fichiers (50), 

- a relier au r^seau de transmission de donn^es 
plusieurs machines utilisatrices (12) agencies en paral- 
161e, a lire sur ces machines les codes des objets r et a 
commander des moyens de tri (40) en fonction des r6sultats 
de lecture. 

15 io) Proc6d6 selon la revendication 9, caract6- 

ris6 en ce qu'il consiste a former un r^seau principal (16) 
et des r^seaux secondaires (52,54) de transmission de don- 
n<§es, et a relier les r£seaux secondaires (52,54) au r^seau 

principal (16). 

11) Proc6d6 selon la revendication 9 ou 10, ca- 
ract4ris<§ en ce qu'il consiste a stocker ou a archiver les 
informations pr£cit§es ainsi que leurs codes dans des uni- 
tes d'archivage (48) relives au r^seau (16). 

12) Proc6d6 selon l'une des revendications 9 a 
25 11, caract6ris6 en ce qu'il consiste a Stablir des fichiers 

(50) de correspondance entre informations et codes, et a 
les utiliser pour affecter des codes aux informations asso- 
ci§es auxdits objets. 



20 
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